SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Zadanie nr 2

MECHANICZNE PROFILOWANIE DROG O NAWIERZCHNIACH
GRUNTOWYCH | TLUCZNIOWYCH WRAZ Z WALOWANIEM
NA TERENIE MIASTA | GMINY LUBSKO



1. WSTEP

1.1. Przedmiot opisu technicznego

Przedmiotem niniejszego opisu technicznegagmagania dotycee wykonania i odbioru
robét zwgzanych z wykonywaniem mechanicznego profilowadiag o nawierzchniach
gruntowych i ttuczniowych wraz z watowaniem, padaych na terenie miasta i gminy Lubsko.

1.2. Zakres stosowania opisu technicznego
Opis stanowi zaktznik do zapytania ofertowego umowy.

1.3. Zakres rob6t obgtych opisem technicznym

Ustalenia zawarte w niniejszym opisie dotyczasad prowadzenia robot zwanych z
profilowaniem wraz z watowaniem dr0g o nawierzcignuntowej naturalnej oraz nawierzchni
tluczniowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia gruntowa — nawierzchnia z gruntu rafh@go lub wzmocnionegaizlem ydz
zwirem, odporna na dziatanie ruchu.

1.4.2.Nawierzchnia ttuczniowa — jedna lubgeej warstw z ttucznia i klica kamiennego, Jcych
na podiau naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzdatpch do bezpoedniego
przejmowania ruchu.

1.4.3. Profilowanie drogi gruntowej i tluczniowej - mecheane poprawienie poprzecznego
przekroju drogi w celu wyréwnania wybojéw i koldimapewnienia lepszego odwodnienia drogi.
1.4.4. Watowanie drogi gruntowej lub tluczniowej — usiteowanie gruntu drogi gruntowej przy
uzyciu walca wibracyjnego.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot, materiatow i spra:tu
Ogolne wymagania dotygee robot, materiatow i spgis podano w OST D-M-00.00.00
"Wymagania ogolne" wydanych przez Genegdhyrekcig Drég Publicznych.

2. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania profilowania nawierzchni gruntowychtuczniowych
powinien wykaza si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- rowniarki samojezdnej do wyprofilowania przekrgoprzecznego korony drogi,

- drobnego spkt recznego (topaty, kilofy, itp.)

- walca stalowego,

Koszt dojazdu spetu na miejsce wykonywania robotiepo stronie wykonawcy robét.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza zniszczenia infrastruktury technicznej w trakci
prowadzenia robo6t zwkanych z napragvdrog.

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogdlne zasady wykonania robét

3.1.1. Profilowanie i zagszczenie nawierzchni gruntowych i ttuczniowych.

Przed przysipieniem do robdt naky ustalt z Zamawiajcym lokalizacg terenu robot.

Profilowanie polega na wyréwnaniu nawierzchni dragi nadaniem wymaganych spadkow
podtwznych i poprzecznych, ktére nale wykona& kolejnymi przejazdami rowniarki bezzycia
kruszywa w celu likwidacji wybojow, ubytkow i kokeia nasfpnie ustabilizowanie nawierzchni
walcem stalowym .

Profilowanie drogi na ditszym odcinku, na ktorym znajdujegsivicksza liczba wybojow, kolein
itp., ma za zadanie poprawienie poprzecznego poaekirogi i wyréwnania jej nierowrici w celu
lepszego odwodnienia drogi oraz poprawy warunkdetuu



Profilowanie drogi naley wykonywa rowniarky drogowg samojezda.

Profilowanie naley wykonywa, gdy grunt jest nawilgocony, co utatwia zaréwsemanie gruntu na
wygorowaniach, jak i jego zagzczenie. Liczba przejazdéw rowniarek do uzyskarabeytego
profilu jest r&na i zalena od stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzaju tgruin sposobu
profilowania.

W czasie profilowania réwniarka powinna:

- wyrébwnywa& wyboje ziema otrzymam przez $ciecie wygorowa, powstatych z materiatu
wyniesionego z wybojow przez kota pojazdoéw w czasiehej pogody oraz z nierbwnomiernego
zag:szczenia jezdni,

(- odtworzy profil pierwotny przezsicigcie poboczy i przesugtie otrzymanej gt ziemi ku
srodkowi jezdni z jednoczesnym wyréwnaniem kolein gaczegoélnych przypadkach, agdanie
Zamawiagcego naley wyprofilowat jezdnk z zachowaniem spadku jednostronnego).

Profilowary drog; zaleca si, ze wzgédow organizacyjnych, podziélna odcinki, ktore rowniarka
maoze naprawd w ciggu 1dnia.

Po zakdczeniu prac zwizanych z profilowaniem drogi nalg ja zwatowa przy pomocy walca
stalowego.

Do rob6t wykaczeniowych nales prace zwijzane z upormlkowaniem przekazanego pasa
drogowego tj. z usueciem ewentualnych kamieni czy shmnosci naniesionych w trakcie
wykonywania prac oraz ¢czne wyprofilowanie drogi na pgizeniach profilowanych drog
gruntowych z jezdniami o nawierzchni bitumicznepormprzy studzienkach i zaworach wodno —
kanalizacyjnych.

5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

5.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot.

Sprawdzeniu podlegagpadki (podhane, poprzeczne) wyprofilowanej nawierzchni. Zamgyea
wymaga, by wyprofilowana nawierzchnia posiadata 36&ve spadki, ktére zapewniwtasciwe
odwodnienie drogi poprzez urdavienie sptywu wody do rowdw przydgzaych.

5.2. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowang nawierzchni
nieutwardzonej.

Wszystkie powierzchnie nawierzchni profilowanej \mygkipce wiksze odchylenia niwymagane
powinny by poprawione przez ponowne wyprofilowanie w termingalonym z Zamawiagym.
Roboty te Wykonawca wykona na witasny koszt. Pongkonaniu nasfpi ponowny pomiar i ocena
na koszt Wykonawcy.

6. ROZLICZENIE ROBOT

W przypadku profilowania nawierzchni jednasgtiozliczenia jest il& faktycznie przepracowanych
roboczogodzin ( bez dojazdu) .

7. ODBIOR ROBOT

Odbior rob6t bdzie odbywat si na bieaco, po wykonaniu ok&onej w harmonogramie egci

zamowienia.

Odbior robét bdzie polegat na wizualnej ocenie:

- wygladu zewrtrznego wykonanej naprawy nawierzchni,

- poprawndci profilu podtuznego i poprzecznego, nayujgcego do pozostatej powierzchni jezdni i
umazliwiajgcego sptyw powierzchniowy wod,

8. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Cena brutto za 1 roboczogodzinpracy réwniarki wraz z watowaniem obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,



- wykonanie naprawy nawierzchni wedtug ustadpisu technicznego,
- upratnigcie terenu,
- przeprowadzenie pomiarow wymaganych w niniejspyisie technicznym.

. Ogolne specyfikacje techniczne (OST)

. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne

. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

. D-02.00.00 Roboty ziemne

. D-05.01.00 Nawierzchnie gruntowe

. D-05.02.00 Nawierzchnie twarde nieulepszone
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